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Vorrichtunq znm OberfUhren von Gecrenstanden^ ins- 
besondere Schoko laden t af el n - oder -riegeln^ von einer 
Herstel limqrsiaaschine auf den Tlsch elner Ver packnnas - 

^ 2 

mas Chine Oder elne Gruppierungsplatte 



Die Erfindung betrlfft elne zum Oberftthren von Gegenstanden 
insbesondere Schokoladentafeln- oder -rlegeln,durch elne 
Forderbewegung auf elner Krelsbahn um 180° swlschen den 
Formen elner Hers tellungsmas chine vmd dein Tlsch elner Ver- 
packungsmas chine oder elner Gruppierungsplatte bestlinmte 
Vorrichtung, die an die PSrderbewegung ausfuhrenden, 
rohrfdrmlgen Haltern befestigte SaugkSpfe aufwelst, 
dx& mlt elner Saugleitung verbunden slnd. 

Es slnd Vorrlchtungen der obengenannten Art bekannt, die 
zwel FSrdereinrlchtungen, die In derselben waagerechten 
Ebene angeordnet sind,und zwel Halter mlt SaugkSpfen 
enthalten, die zwlschen den PSrde^efinrichtungen syinmetrlsch 
2u elner mlttleren senkrechten Ebene angeordnet slnd^ Die 
elne P6rdereinrlchtung transportiert die Formen mlt den 
Schokoladentafeln und die. andere die Verpackungsmlttel. 
Die Halter mlt den Saagkdpfen werden gleichzeitlg derart 
bewegt, dafl sle abwechselnd die SaugkSpfe In elne waage- 
rechte Stellung til,er den Fdrdereinrichtungen und in elne 
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gemelnsame senkrechte Stellung (iberf iihrenr In der slch 
die Schoko laden tafein zwischen den Saugk6p£en der belden 
Halter beflnden. Es ist eln Mechanismus vorgesehen, tim 
die hln- und hergehende Bewegung der Saugkopfhalter zu 
steuern, und die pneumatische Vorrichtung ist derart 
ausgebildet, daB die von einer der Fordereinrichtungen 
konunenden Schokoladentaf eln von einem Saugkopfhalter dem 
anderen zugef lihrt werden, der sie um ISO umgedreht auf 
der anderen Fdrdereinrichtung ablegt. 

Die bekannten Vorrichtungen der vorgenannten Art weisen 
einen verhMltnismSssig iimstand lichen Aufbau auf# so daB 
es Aufgabe der vorliegenden Erfindtmg ist, eine einfachere 
Vorrichtung zu schaffen, die es erlaubt, mit grofleren Ge- 
schwindigkelten zu arbeiten. Aufgabe der Erflndung ist 
es weiterhin, den Saugkopfhaltern wMhrend ihrer FSrderbe- 
wegung fiir eine gewisse Zeit eine etwa v/aagerechte 
Stellung zu erteilen, urn das einweuidfreie Ansaugeh der 
Gegenstande zu gewahrleisten und schlieBlich denAbstand 
der Saugkopfhalter wShrend der Pdrderbewegung zu ver- 
andern, um sich der Gestaltung des Tisches der Ver- 
packungsmaschine anzupassen. 

Zur Losung der vorgenannten Aufgabe ist eine Vorrichtung 
der eingangs genannten Art gemSB der Erfindung dadurch 
gekennzcichnet, dafl auf einer orstfesten hohlen Achse 
rohrfonnige, die Halter fur die Saugkopfe tragende Aus- 
leger drehbar und diametral gegeriUber gelagert slnd^ 
die mit einer Geschwlndigkelt antreibbar sind, die zu 
derjenigen der Heirstellungsmaschine im Bereich der An- 
saugung synchron ist und bei deren Umlauf eine erste 
Kurvensteuerung und eine zv/elte Kurvensteuerung wirkssm 
sind, von denen die erste zur Erlelchterung des Ansaugens 
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der Gegenstande den Saugkopfhaltern eine Wlnkelkorrek-tur 
erteilt, wahrend die zweite zur Veranderung des Abstandes 
der Gegenstande die Ausleger wahrend ihres Umlaufs 
parallel zu der ortsfesten Achse beweg-b. 

In der Zeichnung 1st ein Ausfflhrtingsbeisplel des 
Gegenstandes der Erfindimg dargestellt. £s zeigen; 

Fig. 1 eine Fordervorrichtving gemaB der Erfindimg in 
einem senkrechteti Schnitt gemSB der Linie 1-1 der Fig. 2, 

Fig, 2 die Fordervorrichtung in einem axialen Schnitt. 
geznaa der Schnitt 2-2 der Fig. 3, 

• • ■ 

Fig. -2a die- Fordervorrichtung in der gleichen 
Darstelliingsart in einem axialen Schnitt gemSB der 
Linie 2a- 2a der Fig. 3, 

Fig. 3 die Fordervorrichtung in einem senkrechten Schnitt 
gemaB der Linie 3-3 der Fig. 2, 

Fig. 4 den Tisch der Verpackungsmas chine mit einem an 
diesem ankommenden Saugkopfhalter und dem sonstigen 
Zubehor in schematischer Darstellung in einer Seitenan- 
slcht in vergroBertem MaBstab und 

Fig. 5 den Tisch der Verpackungsmas chine gem?B 
Fig. 4 In klelnerem MaBstab in einer Dfaufslcht. 
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Die gezelchnete Vorrichtung dient zur Oberftihrung von 
Schoko laden tafe In T von den nicht gezeichneten Formen 
elner Herstellungsmaschlne auf elnen Tisch 28 elner 
Verpackungspaschlne, wo die Tafeln mlt T' bezelchnet 
sind. . Die Vorrichtung enthSIt Saugkdpfe V, die an 
rohrformigen Haltern 1 angebracht slnd und mlt elner 
Saugluftqiielle Oder elner Pun^e in Verbindung stehen. 



Die Halter 1 fiir die Saugkopfe slnd iiber hohle Wellen 5 
und 6 an rohrfdrmlgen Aus legem 22,22* (Fig, 2,2a) 
gelagert, die auf einer festen, hohlen Achse 13 diametral 
gegenilberllegend drehbar angeordnet slnd, die als Haupt- 
leltung ftir die Saugluft dlent. Die hohle Achse 13 steht 
iiber Offnungen 27 mlt dem Inneren 25,25' der Ausleger 
22, 22* und den Bohrungen 26 der Wellen 5 und 6 in Ver- 
bindung, die ihrerseits mlt den Haltern 1 fQr die Saug- 
kQpfe verbunden sind. 

Eln auf elnem Flansch 4 befestlgtes Kettenrad 3 wlrd 
synchron zu der nicht gezeichneten Herstelliuigsmaschine 
angetrleben. Am anderen Ende der Hohlachse 13 1st eln 
Flansch 4* angeordnet (Fig. 2a). Die Planschen 4 und 4 • 
tragen die Wellen 5 und 6, an deren elnem Ende Planeten- 
rSder 16 bzw. 17 befestlgt slnd, wShrend auf der festen 
Achse 13 eln Sonnenrad 15 gelagert 1st, das slch frel 
und Im Elngrif f mlt den PlanetenrMdern drehen kann und 
auflerdem elne Verzahnung klelneren Durchmessers aufwelst, 
die mlt elnem Zahnsegment 7 in Elngrif f steht (Pig. 2 
und 3) . An dem Flansch 4 ist elne Achse 8 befestlgt, 
deren Ende als Schwenkachse fUr das Zahnsegment 7 dlent. 
An dem Zahnsegment 7 ist elne Lenkrolle lO gelagert, die 
kn elner Kurvennut 11 geeigneter Gestalt gefOhrt 1st, die 
in elner festen Scheibe 12 ausgebildet ist. 
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Ein zwelter Kurventrieb^ der ebenfalls auf 
die Wellen 5 und 6 ' einwlrkt, ist derart 
bes chaff en,. daB an jedem Ende der Wellen 5 und 6 in 
e±n6m festen Hohlzylinder ISelne Kurvennut 19 ausge- 
bildet ist, wMhrend eine Lenkrolle 20 an einein Fiihrungs- 
segment 21 gelagert ist, das die Verbindung zwischen der 
Lenkrolle 20 und den Wellen 5 und 6 herstellt. Die Ge- 
stalt der Kurvennut des Hohlzylinder s 19 ist derart/ da0 
wShrend ties Betriebes der Vorrichtung die Lenkrolle 20. 
die Wellen 5 und 6 mit Hilfe des FUhrungssegments 21 
axial verschiebt, wobei diese gleichzeitig die Planeten- 
rSder 16 und 17 auf dem Sonnenrad 15 initnehmen. Wenn 
die Welle 5 sich in der in den Pig. 2 und 2a gezeigten 
Stellung befindet, nimmt der Ausleger 22 die dem Ketten- 
rad 3 am nSchsten liegende Stellung ein. Die rohrfSrmigen 
Halter 1 der SaugkSpfe V sind an Buchsen 24 befestigt, 
die ihrerseits teleskopartig auf Rohren 23 angeordnet 
sind, welche die Wellen 5 und 6 verlMngern. Zwischen den 
Buchsen 24 und den Rohren 23 sind Dichtungen - vorgesehen , 
um das Eindringen von Luft in die Bohrung 26 und in die 
rohrfQrmigen Halter 1 zu ver hinder n. 

Die beschriebene Vorrichtung enthalt zwei Saugstromkreise, 
und zwar je einen fttr jjeden rohrfOrmigen Ausleger 22 und 
22'. Hierzu sind die beiden Enden der hohlen Achse 13 
mit der Saugluf tquelle verbunden, und im Inneren der 
Achse 13 ist ein Stopfen 14 befestigt, um die beiden 
Saugstromkreise voneinander zu trennen, 

Der Tisch 28, der die SchokoladentafeOnT* aufninmit, weist 
Schlitze 28' auf, in denen sich die Rohrstutzen bewegen, 
welche die Halter' 1 mit den SaugkSpfen V verbinden. 
Zwischen den Schlitzen 28' sind Fiihrungen 29 angeordnet, 
welche die PUhrung der Tafeln T' zwischen der Obergabe- 
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stelle und belsplelsweise der Zuftihriingskette 31 flir 
die Verpackungsmaschlne slcherstiellen. Die Tafeln T* 
werden zwlschen dlesen FUhruiigen 29 durch elnen Arm 
30 wel-bergeschoben, der an elner endlosen Ket:te be-* 
festlg-b 1st, die In vergroBertem Mafisi:ab In Fig. 4 
dargestellt: ist. 

« • 

Die Wlrkungswelse der oben beschrlebenen Vorrlchtiung 
1st folgendes . 

Die Schokoladentafeln T pder dgl«, die aufelnander£olgend 
In elner Relhe In den nlcht gezelchneten Foannen ankommen 
Oder auf eln F5rderband aufgelegt slnd (Fig, 1) , werden 
nachelnauider von elneni der belden Halter 1 mil: deh 
Saugkdpfen V angesaugt. Die Avisleger 22 und 22', die 
dlese HaltiBlr 1 tragen, vollftihren elne Drehbewegung urn 
180^, und die Tafeln T werden auf dlese Welse fortbewegt 
und umgedreht und schlleBllch auf dem oberen Tlsch 28 
abgclegt, wle dies In den Flg» 1 und 4 dargestellt 1st. 

Wahrend des Uialaufs der Ausleger 22 lind 22* kann elne 
Wlnkelkorrektur bewlrkt werden, um das elnwandfrele 
Ansaugen der Schokoladentafeln zu er lei ch tern (vgl. 
Fig. 1) , und zwar unter Vermittlung der PlanetenrSder 16 
und 17, die auf d^n Wellen 5 und 6 befestlgt slnd und 
um das Sonnenrad 15 herumlauf en. Das Sonnenrad 15 wlrd 
durch das Zahnsegment 7 bewegt, das um die Achse 9 schwlngt 
und von der festen Schelbe 12 und der Lenkrolle lO ge- * 
steuert wlrd. 

Die von dem Zahnsegment 7 ausgefiihrte Schwenkbewegung 
erlegt dem Sonnenrad 15 elne gewlsse Wlnkelkorrektur 
auf, das dlese Korrektur auf die Plane tenrSder 16 und 17 
und von dlesen tiber die Wellen 5 und 6 auf die Halter 1 iiber 
trSgt. Die Amplitude und die Beschleunlgung der Korrektur 
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hangen von der Gestalt der Kurvennut 11 der Scheibe 12 ab* 

Wenn das Antrlebsrad 3 mit konstanter Gescheindigkeit 
umlauft land das Sonnenrad 15 feststeht, 1st die Winkel- 
geschwindigkeit der Plane tenrSder 16 und 17 bei dem 

* 

gezeichneten Beispiel doppelt so grofi wie diejenige 
des Antriebsrades3 in Anbetracht der Grofie des Durchmessers 
der Planetenrader im Verhalthis zu der GroBe des Durch- 
messers des Kreises, den ihre Achsen beschrelben. 
Wenn ImGegensatz hierzu das 'Sonnenrad 15 umlauft, kann 
die Winkelgeschwindigkeit der Planetenrader 16 und 17 
Null Oder selbst negatlv werden in AbhSngigkeit von 
der Winkelgeschv/indlgkeit des Sonnenrades 15. Das von 
der Lenkrolle 10 gesteuerte Zahnsegment 7 IHsst das 
Sonnenrad 15 sich in dem einen Oder dem anderen Sinne ver- 
drehen, was wlederum elne Verdrehung der Planetenrader 
16 und 17 und hlerdurch eine solche der Wellen 5 und 6 
bewirkt, so daB auf diese Weise die gewiinschte Winkel- 
korrektur der Saugkopf halter 1 zustandekommt. 
« 

Die Kurvensteuerung 18,19,20,21 erlaubt es, den Abstand 
der Tafeln T oder anderer Erzeugnisse einer gleichen 
Reihe wahrend der Uberfiihrung auf den Tisch 28 zu ver- 
andern. Wenn die Lenkrollen 20 sich in den Kurvennuten 
19 bewegen, yerschieben die PUhrungssegmente 21, die 
an den Wellen 5 und 6 befestigt sind, diese in axialer 
Richtung, sb daB auch die PlanetenrMder 16 und 17 
ebenso wie die Ausleger 22 und 22' in axialer Richtung 
verschoben werden. Hierbei wird auch die teleskopische 
Anordnung der Rohre 23 und der Buchsen 24 wirksam,.indem 
sich diese gegenein2mder verschieben, so dafl die Halter 1 
der Saugk3p£e in die gewfins.chten Stellungen mit Bezug 
auf die Schlitze 28' des Tisches 28 gebracht werden. 
Der Ti&ch 28 ist ortsfest angeordnet und fUr ein bestimmtes 
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Format von Tafeln vorgesehen. Wenn der Tisch durch elnen 
anderen ersetzt wlrd, milssen die Kurvennuten verSnderl: 
werderv um dJjesem anderen Tlsch zu entsprechen. Die 
Korrektiir des Abstandes der Schokoladen tafeln, 
die durch die teleskopische Anordnung in der be- 

schriebenen Weise bewirkt wird, ist beendet, sobald 
die Saugkopfe in die Schlitze 28* des Tisches 28 ein- 
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1. j Zxxr Uberfuhrung von Gegenstandenr insbesondere 
-&dlioko laden tafeln - Oder riegeln, durch eine Forderbewegxing 
au£ elner Krelsbathn um 180^ zwischen den Formen elner 

Hers tellungsmas chine und dem Tisch elner Verpackungs- 
maschine oder einer Gruppieriingsplatte bestimmte Vor- 
richtung, die an die FSrderbewegung ausf\ihrenden# rohr- 
fdnnlgen Halt:em befes-blgte Saugkopfe aufwelst, die 
mli: elner Sauglel1:ung verbunden slnd, dadurch gekenn** 
zelchnet, daB auf einer ortsfesten hohlen Achse (13) rohr- 
formige^ die Halter (1) fiir die Saugkopfe (V) tragende 
Ausleger (22,22*) drehbar und diame-bral gegeniiber ge-> 
lagert sind, die mli: einer Geschwindigkeit antreibbar 
sind, die zu derjenigen der Her.stellungsmaschine im 
Bereich der Ansaugung synchron ist tind bei deren Uia- 
lauf eine erste Kurvensteuerung (10,11) vmd eine zweite 
Kurvensteuerung (19, 20) wirksam .wird, von denen die 
erste zur Brlelchterung des Ansaugens *der Gegenstande 
den Saugkopfhaltem (1) eine Winkelkorrektur erteilt, 

wahrelid die zweite zur Veranderxang des Abstandes der Geg^n- 

• * 

stande die Ausleger (22, 22* >wahrend ihres Umlaufs parallel 
zu der orstfesten Achse (13) bewegt, 

2. Vorrlchtung nach Anspruch 1^ dadurch gekennzeichnet, 
daa die Ausleger (22,22') durch ein Kettenrad (3) antreib- 
bar sind, das mit einem Flansch (4) fest verbunden 1st, 

an dem Planetenrader (16,17) tragende Wellen (5,6) gelagert 
sind, die mit einem auf der ortsfesten ^chse (13) drehbar 
gelagetten Sonnehrad (15) in Eingrlff stehen, das mit 
einer Verzahnung kleineren Durchmessers mit einem Zahn- 
segment (7) kSmmt^ das um eine an dem Flansch (4) befestigte 
Achse (9) verschwenkbar und durch die erste Kurvensteuerung 
bewegbau: istr die aus einer Kuxrvennut (11) einer festen 



- lO - 



-5- 

P atentcuisprUche 



B0d88S/0ad2 



"4tf - 2633538 

Schelbe (12) und elner Lenkrolle (lO) besteht, wahrend 
die zwelt:e Kurvens.lieuerung eine ortsfesiie Kurven— 

■ 

nut (19) und elne an einem Fahrungsteil (21) be- 
festigte I*enkrolle (20) enthalt, der die Lenkrolle (20) 
roit dem Wellen (5f6) derart verblndet, dal3 beim Urn- 
lauf des Flansches (4) die Planetenrader (16,17) auf 
dem Sonnenrad (15) axial vejschlebbar slnd und bel dleser 
Bewegung auch die Wellen (5, 6) mitnehmbar sind, auf 
denen die rohrforroigen Ausleger (22,22'} und eine teles- 
kopische Anordnung aus Rohren (23) und Buchsen (24), 
welche die Halter (1) fUr die Saugkopfe (V) tragen, 
angeprdnet slnd. 

3. Vorricht\ing nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
dafl sie fiir jeden der beiden rohrfoinwigen Ausleger (22,22') 
einen Saugstromkreis enthcllt, in dem jedes der beiden 
Enden der o rtsf esten hohlen Achse (13) mit einer Saugluft- 
quelle Oder — pumpe verbunden ist und im Inneren der 
Achse (13) ein Stop fen (14) angeordnet ist, um die 
beiden Saugstromkreise zu trennen. 
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